AL&YOODA

,s'ﬁfz C € W celu optymalnego wykorzystania mozliwosci modutu radiowego, prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z niniejszg instrukcja.
= Modut radiowy kompatybilny jest ze wszystkimi nadajnikami jednokierunkowymi marki YOODA.

1. DANE TECHNICZNE |

1. Zasilanie:
12V/24V AC/DC

2. Pobor pradu:
10 mA

3. Wyjscie:
1xNO, 1xNC

4. Czestotliwose:
433,92 MHz

5. Pamig¢:
909 nadajnikéw

6. Wymiary:
37x41x15mm

urzadzenie pracuje. Wptyw na zasieg maja takie czynniki jak: konstrukcja budynku, zaktécenia sygnatu generowane przez
inne urzadzeniaitp.

2.0PISURZADZENIA

@ 1. Modut radiowy dziata w jednym z trzech trybéw pracy:

@ Zasieg podawany przez producenta jest wartoscig zmienng, zalezng od warunkéw panujgcych w srodowisku, w ktérym

- bistabilny z resetem

- monostabilny (tryb domysiny 1s) przycisk

programowania

- TDJN (Tak Diugo Jak Naciskasz) antena
2. Mozna usungc pojedynczy przycisk pilota.
zasilanie

3. Akustyczne potwierdzenie odebrania sygnatu pilota 12/24\ AC/DC
4. Otwor montazowy - montaz za pomocg opaski zaciskowe;.
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4.PROGRAMOWANIE NADAJNIKA

Po zakoriczonej procedurze dodawania przyciskéw pilota, sterownik akustycznie podaje liczbe zaprogramowanych przyciskow

pilota. Informacje o liczbie zarejestrowanych przyciskéw pilotéw stanowig trzy grupy sygnatéw buzera rozdzielone krétkg przerwa.
Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki),
liczba sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a liczba sygnatéw w trzeciej grupie to trzecia cyfra (jednostki). Zero

sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.

W stanie normalnej pracy Sterownik wyda jeden sygnat Nacisnij przycisk na pilocie, ktéry Po uptywie 5 sekund sterownik
krétko nacisnij przycisk dzwigkowy. Od tego momentu ma sterowac urzgdzeniem. wyda klika sygnatéw dZzwiekowych,
sterownik czeka 5 sekund Pojedynczy sygnat dZzwigkowy sygnalizujgc wyjscie z trybu

na sterowniku.
nadodanie pilota. potwierdza dodanie nadajnika. programowania pilotow.

USUWANIE NADAJNIKA |

@ Po zakonczonej procedurze usuwania przyciskéw nadajnika, sterownik akustycznie podaje liczbe zaprogramowanych przyciskéw
pilota.

W stanie normalnej pracy Kolejne krotkie wcisnigcie przycisku Naciénij przycisk na pilocie, ktéry Po uptywie 5 sekund sterownik wyda
ma zostac usunigty. Pojedynczy, klika sygnatéw dzwiekowych,

krétko nacisnij przycisk powoduje wejscie w tryb usuwania
na sterowniku. Sterownik pilota. Sterownik wyda trzy sygnaty diugi sygnat dzwigkowy sygnalizujac wyjscie z trybu
wyda jeden sygnat dzwigkowe. Od tego momentu potwierdza usunigcie usuwania pilotéw.
dzwigkowy. sterownik czeka 5 sekund nadajnika.

na usuniecie pilota.

6. KONFIGURACJA STEROWNIKA |

W stanie normalnej pracy, nacisnij i przytrzymaj przycisk sterownika:
- po 4 s ustyszymy jeden sygnat buzera. Zwolnienie przycisku na sterowniku powoduje wej$cie w ustawienia trybu pracy,
- po 4 s kolejnych ustyszymy trzy sygnaty buzera. Zwolnienie przycisku na sterowniku powoduje wejécie do menu przywrécenie

ustawien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow.
aCi zwolnic przycisk P

I i
n P terownika w momencie A lub C

sl
potem nacisnaé przycisk P,
lub wprowadzic przyciskiem P trzy cyfry

- Kanat nri

@ Programowanie sterownika odbywa sie przy pomocy przycisku na sterowniku i sygnatéw buzera w dwéch grupach.
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6.1 TRYB PRACY

Sterownik moze pracowac w jednym z trzech trybéw:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie pilota wymusza wytgczenie przekaznika - wygodne, gdy operujgc
pilotem nie widzimy reakciji, albo chcemy zsynchronizowa¢ dwa kanaty bistabilne) - po nacisnigciu pilota przekaznik zmienia stan,

- monostabilny - po nacisnieciu przycisku pilota przekaznik pozostaje wigczony przez zaprogramowany czas 1-999 s. Nacisnigcie
przycisku pilota, gdy przekaznik jest wtgczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dlugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje wigczony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5 s. Czas 0.5 s stuzy
do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika, wywotanego chwilowa utrata zasiggu.

Zmiana trybu pracy:

W stanie normalnej pracy nacisnij i przytrzymaj przycisk na sterowniku. Po ustyszeniu pojedynczego sygnatu buzera - zwolnij
przycisk. Sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat buzera.

Naci$nigcie przycisku sterownika po pierwszym krétkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny.

Nacisnigcie przycisku sterownika po drugim krétkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN.

Po trzecim dtugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego
(001-999 s) przyciskiem sterownika.

Przyktad: Ustawmy czas kanatu 302 s.

Po trzecim dtugim sygnale nacisnij krétko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3). Poczekaj, buzer krétko zasygnalizuje
akceptacje pierwszej cyfry.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk na sterowniku, az do momentu krétkiego sygnatu buzera. Nastepnie zwolnij przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra - zero.

Nacisnij krétko dwa razy przycisk na sterowniku - zostata wprowadzona trzecia cyfra 2.

Po chwili sterownik poda akustycznie wprowadzony czas.

Informacje stanowig trzy grupy sygnatéw buzera kazda rozdzielona krétkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej,
drugiej i trzeciej grupie. Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki sekund), liczba sygnatéw w drugiej grupie to
druga cyfra (dziesigtki sekund), a liczba sygnatow w grupie trzeciej to trzecia cyfra (sekundy). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

6.2 RESET STEROWNIKA

nacisnij przycisk po pierwszym sygnale buzera. Pamig¢ przyciskéw pilotéw zostata skasowana i zostaty przywrdcone ustawienia

@ Nacisnij i przytrzymaj przycisk na sterowniku, a nastgpnie po ustyszeniu trzech krétkich sygnatéw buzera, zwolnij przycisk. Nastgpnie
fabryczne - kanat sterownika pracuje jako wyjscie monostabilne 1 s.






