5118424A

FR T5 AUTO Hz - 230 V - 50 Hz

Moteurs tubulaires avec radio intégrée volets roulants Lire attentivement cette notice avant
toute utilisation.
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Installation
- Préconisations : *VAR
- Respecter une distance minimum de 0,2 m entre deux moteurs AUTO Hz. VAS
- Respecter une distance minimum de 0,3 m entre un moteur AUTO Hz et un émetteur Hz. E.AS.YLINK

- Le raccordement du cable au moteur doit étre réalisé par du personnel qualifié. Le connecteur doit étre monté sans endommager les contacts. La continuité de terre doit étre assurée.
- Le couple doit étre sélectionné en fonction des caractéristiques du volet roulant, ne pas surdimensionner le moteur.

- L'utilisation de verrous ou d’attaches rigides ainsi que de butées sur lame finale (ou dans les coulisses) est obligatoire au bon fonctionnement du moteur.

- Pour obtenir des renseignements sur la compatibilité du moteur avec le volet roulant et avec les accessoires, s'adresser au fabricant de volet roulant ou a SIMU.

- L'utilisation d’'un appareil radio utilisant la méme fréquence (433,42 MHz) peut dégrader les performances de ce produit (ex.: casque radio Hi-Fi).

UTILISATION OBLIGATOIRE
- Pergage du tube : - Cablage :
A | _4xgB / 90°
5 228 = % [ A Il est recommandé de pouvoir couper individuellement I'alimentation de chaque moteur.
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a Emetteurs compatibles
1: Emetteur Hz COLOR+ mural

1 2
2 : Emetteur Hz COLOR+ mobile 1/5 canaux »
3 : Emetteur Hz Color Multi 16 canaux / Timer Multi / Timer Easy ﬂ}’q
4 : Capteur Hz soleil -
- Portée des émetteurs Hz (1, 2, 3) : 20 m a travers 2 murs de béton armé.

- Portée du capteur soleil (4) : 6 m a travers 2 murs de béton armé.
- 12 émetteurs max. par moteur.
Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure métallique qui pourraient nuire a leur bon fonctionnement (perte de portée).

3
Emplacement de la touche PROG

sur les émetteurs Hz :

2 3 = 4 )
»@ ﬂ (oh)

PROG

a Enregistrement des réglages automatiques

Si I’'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les opérations du chapitre 3.1, ceci pour éviter les interférences avec les
autres moteurs lors de la programmation.

3.1- Mode apprentissage:
1- Mettre le moteur sous tension.

2- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente” d’'un émetteur Hz. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. Cet émetteur commande maintenant le moteur
AUTO Hz en mode instable. Passer a I'étape 3.2.

3.2- Configuration du sens de rotation :
Appuyer sur la touche "montée" de I'émetteur : 1- @‘
1- Si 'axe tourne dans le sens "montée", passer a I'étape 3.3. v
2- Si I'axe tourne dans le sens "descente", inverser le sens de rotation en appuyant
sur la touche "stop" pendant au moins 3 secondes. Le moteur confirme la 2 @‘
\Y

modification par une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.
Passer a I'étape 3.3.

3.3- Validation des réglages automatiques :

1- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente" de I'émetteur Hz. Le moteur effectue une @ 3s.
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. 1- % 2- @I %

2- Appuyer sur la touche "stop" pendant 3 s. Le moteur effectue une rotation de 0,5 s. dans un sens puis dans
l'autre. L'opération est terminée. Passer au §4.
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A Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme point de commande du moteur :
- couper l'alimentation du moteur (2 secondes minimum).

- reprendre I'opération 3.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre 4.

* A la mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans lautre, ce qui indique que les fins de courses sont déja réglés.

u Programmation du premier point de commande individuelle

o
24
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG de I'émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un . >

A Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I'émetteur ayant effectué I'opération 3.1. % ) E
i

sens puis dans l'autre. Votre émetteur est maintenant programmé et commande le moteur AUTO Hz en mode stable. PROG <1
sls

B Programmation d’un nouveau point de commande (individuelle, groupe ou générale)

de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.

)
>
5.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I’émetteur de commande individuelle : R N D
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche PROG de I'émetteur de commande individuelle. Le moteur effectue une rotation ) . B > %

5.2- Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a programmer :
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG du nouvel émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans l'autre.

PROG s1s

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour chaque moteur du groupe.
- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour chaque moteur de l'installation.
- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 5.1 depuis I'’émetteur de commande individuelle et 'opération 5.2 depuis I'émetteur a supprimer.

a Enregistrement / commande / suppression de la position intermédiaire

Enregistrement :
‘ - Positionner le moteur sur la position intermédiaire désirée. i Commande :
$ - Appuyer 5s sur la touche "stop". T - Appuyer sur la touche "stop" pendant 0,5s.

I Le moteur effectue une rotation de 0,5 s dans un sens puis Le moteur rejoint la position intermédiaire.

dans l'autre.
5s 0,5s

Suppression :
- Positionner le moteur sur la position intermédiaire. Appuyer 5s. sur la touche stop. la position intermédiaire est supprimée.

Modification du sens de rotation (en mode utilisateur) :

1. 2.
5s. 3s Ne pas positionner le volet roulant sur le fin de course haut ou bas.
@ >> >> 1 - Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente de I'émetteur pendant 5
& secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans l'autre.
d 2s

2 - Dans un délai de 3 secondes, Appuyer sur la touche "stop" de I'émetteur pendant 2 secondes.

o Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre, le sens de rotation est inversé.

Apres I'étape 7.1, si 'opération 7.2 n’est pas effectuée avant 3 secondes, le moteur effectue a nouveau une bréve rotation dans un sens puis dans l'autre et le sens de
rotation n’est pas modifié.

a Annulation de la programmation

8.1 8.2 8.3 8.4

@ 8.1 - Couper 'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
8.2 - Rétablir I'alimentation du moteur pendant 7 secondes.
8.3 - Couper l'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
8.4 - Rétablir I'alimentation du moteur.

- Si le moteur se trouve en position de fin de course (haut ou bas), il effectue une bréve rotation dans les
deux sens. Si le moteur se trouve dans une autre position, il effectue une rotation de 5 secondes dans
un sens quelconque.

2s 7s 2s A,

v Le moteur est maintenant en mode “annulation de la programmation”.

Ay i

Si vous intervenez sur Ialimentation de plusieurs moteurs, ils seront tous dans ce mode d’annulation. Il convient donc “d’éjecter” tous les moteurs non
concernés par cette annulation en effectuant une commande depuis leur émetteur de commande individuelle.

>
8.5 - Valider 'annulation du récepteur concerné depuis I’émetteur de commande individuelle :
D - Appuyer plus de 7 secondes sur la touche “PROG” de I’émetteur de commande individuelle.

Le moteur effectue une premiére rotation de 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre puis quelques secondes
plus tard une deuxieme rotation dans les 2 sens. La mémoire récepteur est maintenant complétement vidée.
Effectuer de nouveau la programmation compléte du moteur.

PROG=7s

A Aprés I'étape 8.4, si aucune opération n’est effectuée avant 2 minutes, le moteur tourne a nouveau 5 secondes dans le sens opposé a celui de I'opération 8.4.

Par la présente SIMU déclare que I'appareil “T5 AUTO Hz” est conforme aux exigences essentielles et autres dispositions pertinentes de la directive
2006/42/CE. Une déclaration de conformité est mise a votre disposition a I'adresse internet : www.simu.fr, rubrique “Normes”. Utilisable en UE, CH.
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e8 T5 AUTO Hz - 230V - 50 Hz

Tubular operators with integrated radio for roller shutters. Read carefully these instructions
before any use.

S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 Arc-Les-Gray CEDEX - FRANCE - RCS VESOUL B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090
[ [ ]
9,
| VAN
N

L —
*
Installation
- Recommendations: *VAR
- Keep a minimum distance of 20 cm between two AUTO Hz motors. VA.S
- Keep a minimum distance of 30 cm between AUTO Hz motors and Hz transmitters. EASYLINK
- The cable may only be connected to the motor by qualified personnel. The connector is to be assembled without damaging the contacts. The continuity of the earth connection must be ensured.
- The motor torque must be selected according to the shutter’s characteristics. Do not oversize the operator.
- The use of automatic locking devices (VAR, VAS or EASYLINK) and stops on the final slat is mandatory in order to ensure proper working of the motor.
- To receive information regarding the compatibility of the motor and the roller shutter or/and accessories, contact the roller shutter manufacturer or SIMU. A
- A radio appliance using the same frequency (433,42 MHz) may deteriorate our product’s performance (ex. : hi-fi radio headphones). MANDATORY
- Drilling of the tube: - Wiring:
A | _4x@B [ 90°

55 228 AWe recommend that the power supply of each motor offers the possibility of being switched off individually.
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- Assembly :

a Compatible transmitters

1: COLOR+ Wall Hz transmitter

2: COLOR+ 1/5 channels Hz transmitter

3: Color Multi 16 channels / Timer Multi / Timer Easy Hz transmitter

4 : Sun sensor Hz

- Hz Transmitter range (1, 2, 3): 20m through 2 concrete walls

- Sun sensor Hz range (4): 6m through 2 concrete walls

- 12 transmitters max. for one motor

Do not position the transmitter near metal in order to avoid range losses.

3

a Memorizing the automatic settings

If the installation includes several motors, only one motor is to be powered during this programming procedure. It will avoid interferences with the other motor
during the procedure.

3.1- Learning mode:
1- Switch ON the motor.

2- Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz transmitter. The motor will run for 0,5 second in
one direction and then in the other. The transmitter now controls the AUTO Hz motor in unstable
mode. Go to stage 3.2.

3.2- Check the rotation direction: 3.2

Press the UP key of the transmitter: 1- @‘

1- If the motorized tube runs in the UP direction, go to next stage 3.3

2- If the motorized tube runs in the DOWN direction, reverse the rotation direction
by pressing the STOP key for at least 3 seconds. The motor will confirm the
reversal of the rotation direction by running 0,5 second in both directions. 2. @‘
Go to stage 3.3. v

3.3- Confirming the automatic settings: 3.3
1- Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz transmitter. The motor will run for 0,5 second in one

3s.
direction and then in the other. 1- @A 9
2- Press the « stop » key for 3 s. The motor will run for 0,5 second in one direction and then in the other. The & % Cﬂ'—' *

operation is completed. Go to stage §4.
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A If you do not want to use this transmitter as the individual control:
- cut the power supply (2 seconds minimum).
- repeat the opération 3.1* with a new transmitter and then go to step §4.
* In this case, the motor will run for 0,5 second in both directions, that means the limits setting is already done.

u Programming the first individual control point

AThis operation can only be performed from the transmitter that was used for operation 3.1. > E
B*

=
1
- Press the transmitter PROG Key for approximately one second. The motor will run for 0,5 second in one direction and .
then in the other. Your transmitter is now programmed to control the AUTO Hz motor in stable mode.

>> }

PROG =1s
B Programming a new (individual, group or general) control point
- >
5.1- Open the memory of the receiver from the control transmitter: R —1 D
- Press the PROG key of the transmitter for about 3 seconds. The motor will run for 0,5 second in one direction and then in ] . R > %
the other. =
PROG 23s

ﬁ Q)
J ((j /SN j[

PROG s1s

5.2- Confirm the operation from the new transmitter you want to program:
- Press the PROG key of the transmitter for 1 second. The motor will run for 0,5 second in one direction and then in the
other.

- For group controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the group.
- For general controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the installation.
- To delete an transmitter from the memory of a motor, perform operations 5.1 with a programmed transmitter, then perform the operation 5.2 with the transmitter to be deleted.

a Recording / controling / deleting intermediate position

{ $ Recording: . i Control:

$ ) II\:/Iove the motor to the wanted position. . T - Press the «stop» key for 0,5 second. The motor runs to
% - Press 5 seconds on the «stop» key. The motor will run for
vl b

l@ 0,5 second in one direction and then in the other. the intermediate position.
5s 0,5s

Deleting:
- Position the motor on the intermediate position. Press 5 seconds on the Stop key, the intermediate position is deleted.

Modification of the rotation direction (in user mode):
1. 2.

Do not move the roller shutter to the up or down end limit position.

5s. 3s.

@A >> @' >> 1 - Press the Up and Down buttons simultaneously for 5 seconds. The motor runs briefly in one

direction, then in the other.
& 2 - Within 3 seconds, press the Stop button for 2 seconds. The motor briefly runs in one direction,
_ 2s o then in the other. The rotation direction has been changed.
\ 4 - »

A After stage 7.1, if no operation is carried out before 3 seconds, the motor runs again briefly in one direction and then in the other, and the rotation direction is not changed.

a Cancelling programming

@ 8.1 - Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
8.2 - Switch the power to the motor back on for 7 seconds.

8.3 - Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
8.4 - Switch the power to the motor back on.

- If the motor is on the end limit position (up or down), the motor will run briefly on one direction and then in
the other, otherwise, the motor runs for 5 seconds in random direction.

The motor is now in the “cancelling” mode.

If you switch on/off the power to several motors, they will all be in the cancellation mode. That is why you must “drop” all the motors that are not to be cancel-
led by controlling them from their individual control transmitter.

8.5 =)
2 8.5 - Confirm the cancellation of the affected receiver from the individual control transmitter:
D - Press the Prog key of the individual control transmitter for more than 7 seconds. The motor will first run for
PROG >> >>

half a second in one direction and then in the other. A few seconds later, it will run again in the two directions. The
receiver is now as it was originally configured, and no transmitter and no settings is saved in its memory and is
ready for a new programming.

°

PROG=7s

A Warning: after stage 8.4, if nothing is done within 2 minutes, the motor will run again for 5 seconds in the direction opposite to that of 8.4.

Hereby, SIMU, declares that this equipment “T5 AUTO Hz" is in compliance with the essential requirements and other relevant provision of Directive
2006/42/EC. A declaration of Conformity is available at the web address: www.simu.com, heading “Normes”. Usable in UE, CH.
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pe T5 AUTO Hz - 230 V - 50 Hz

Rohrmotor mit integrierter Funksteuerung fiir Rollader Bitte griindlich vor dem Einbau
lesen.
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Installation *
- Empfehlungen:
- Halten Sie eine Mindestdistanz von 20 cm zwischen zwei AUTO Hz Motoren ein. VAR
- Halten Sie eine Mindestdistanz von 30 em zwischen AUTO Hz Motoren und Hz- Funksendern ein. o
- Das Kabel muss vom qualifizerten Personal an den Motor angeschlossen werden. Bei der Steckermontage diirfen die Kontakte nicht beschadigt werden. VAS
Die Durchgangigkeit des Schutzleiters muss sichergestellt sein. EASYLINK
- Das Drehmoment des Motors muss passend zum Rollladen ausgewahlt werden. Keinen zu starken Motor verwenden.
- Die Verwendung von festen Wellenverbindern/Hochschiebesicherung (VAS, VAR, EASYLINK), sowie Stopper oder Winkelendschiene ist zwingend erforderlich.
- Fir weitere Informationen zur Kompatibilitat des Antriebes mit dem Rollladen und dessen Zubehdr, wenden Sie sich an den Rollladen- Hersteller oder SIMU.
- Ein Radiogerat, das die gleiche Frequenz nutzt (433,42 MHz), kénnte die Leistung des Produkts stéren (z.B. Hi-Fi Radio-Kopfhérer). A
- Bohrungen im Rollladenwelle: - Schaltplan: Unbedingt erforderlich
L1 A 1. 4x@B /90°
55 ‘ 228 % ‘ e A Wir empfehlen, fiir jeden Motor eine separate Abschaltung zu verwenden.
* 35 Nm max. 4 L2 T A B L1 L2 . ’-L 1 2 D
Schalldruckpegel : LpA < 70 dB(A) min. (mm) | (mm) | (mm) | (mm) . "f N L PE
S \ieY el 508-17 « 510-17 * 515-17 47 | 585 5 598 | 621 Blau | Braun gret;g
RISt 520-17 « 535-17 47 | 659 5 672 | 695

prI— -
I STAHL ‘\
§§§ 25x10 V Q '~

A 9910004 s ™
Y - Vglools ‘%
Q

A 9910014
4 A

A 0,55 'Nm e
Schalldruckpegel : LpA < 70 dB(A) 25N.m max. 35N.mM max.
a Kompatible Sender

1: Hz Wandsender COLOR+ Anordnung der “Prog” Taste am Hz-Sender:

1 2 3
2: COLOR+ Hz 1 und 5 Kanal-Sender » »
3: Color Multi 16 Kanal Sender / Timer Multi / Timer Easy ﬂ]}? 'ﬂk
4 : Hz-Sonnensensor AL~
- Senderreichweiten (1, 2, 3) : 20 m durch 2 Stahlbetonwande. [

- Senderreichweiten Hz-Sonnensensor (4) : 6 m durch 2 Stahlbetonwande.
- Maximal 12 Sender pro Motor g
Bewahren Sie den Sender nicht in der Nahe metallischer Objekte auf, diese kénnten die Senderleistung beeinfl ussen (geringere Reichweite).

4
9]

PROG

Erfassung der automatischen Einstellungen

Wenn die Installation mehrere Motoren umfasst, darf wahrend der Programmierung nur ein Motor mit Strom versorgt werden. Auf diese Weise werden Stérungen
durch andere Motoren wahrend der Programmierung vermieden.

3.1- Programmiermodus: 3.4
1- Schalten Sie den Motor EIN.
2- Driicken Sie gleichzeitig die AUF- und AB-Taste eines Hz Senders. Der Motor lauft 0,5 Sekunden in die 1-
eine, dann in die andere Richtung. Der Sender steuert nun den Motor im Totmannbetrieb. Siehe
Schritt 3.2.
3.2- Uberpriifen der Laufrichtung: 3.2
>>

1- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach oben bewegt, wechseln Sie zum
nachsten Schritt 3.3

2- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach unten bewegt, andern Sie die 3s.
Richtung, indem Sie die STOPP Taste mindestens 3 S. lang gedrickt halten. Der 2. @‘ @‘
Empféanger bestatigt den Richtungswechsel und dreht 0,5 S. lang in die eine, dann >> >> @' >> >> >>
in die andere Richtung. Weiter mit Schritt 3.3 v

3.3- Bestatigen der automatischen Einstellungen:

1- Driicken Sie gleichzeitig die AUF und die AB Taste des Senders. Der Motor lauft fiir 0,5 Sekunden in die eine
und in die andere Richtung.

Coa > (2
2- Driicken Sie die STOPP Taste fiir 3 Sekunden. Der Motor lauft fiir 0,5 Sekunden in die eine und in die andere & %’ %

Richtung. Die Einstellung ist beendet,bitte gehen Sie zu Punkt 4.

Driicken Sie die OBEN-Taste am Sender: 1- @‘
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A Wenn Sie diesen Sender nicht als Einzelbedienung benutzen wollen:
- Unterbrechen Sie die Stromversorgung des Motors (min. 2 Sekunden).
- Wiederholen Sie Schritt 3.1* mit einem neuen Sender und gehen Sie direkt zu §4.
* In diesem Fall féhrt der Motor je eine halbe Sekunde in beide Richtungen. Das bedeutet, dass die Endlagen bereits gespeichert sind.

u Programmierung des ersten individuellen Steuerpunkts

=
1

- Halten Sie die Taste PROG ca. 1 Sekunde lang gedrickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunden in die eine, dann in die andere .

Richtung. Ihr Sender ist nun so programmiert, dass er den T5 AUTO Hz Motor zuverlassig steuert.

A Diese Einstellung kann nur fir den unter Punkt 3.1 verwendeten Sender vorgenommen werden. ) E
B*

PROG =1s
B Programmierung eines neuen (individuellen, Gruppen- oder Haupt-) Steuerpunkts
- >
5.1- Offnen Sie den Speicher des Empfingers mit dem vorhandenen Steuersender: R —1 D
- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 3 Sekunden lang gedriickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunden in die eine, dann in ] . R > %
die andere Richtung. =
PROG 23s

5.2- Bestitigen Sie die Eingaben an dem neu zu programmierenden Sender:
- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 1 Sekunde lang gedriickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunden in die eine, dann in
die andere Richtung.

la g

PROG =1s

- Fir Gruppensteuerungen wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fiir jeden Empfanger der Gruppe.

- Fur die Hauptsteuerung wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fiir jeden Empfanger der Installation.

- Um einen Sender aus dem Speicher des Empféangers zu I6schen, wiederholen Sie Schritt 5.1 mit einem programmierten Sender und dann Schritt 5.2 mit dem zu |6schenden
Sender.

a Speichern, Kontrolle und Léschen der Zwischenpositionen

I@ Motor fahrt 0,5 Sekunden in die eine, dann in die andere Motor fahrt an die gespeicherte Zwischenposition.

Richtung.
5s 0,5s

‘ Speichern:
1, - Fahren Sie den Motor in die gewiinschte Position. i Kontrolle:
$ - Halten Sie 5 Sekunden die STOPP Taste gedriickt. Der T - Halten Sie 0,5 Sekunden die STOPP Taste gedriickt. Der
vea

Loschen einer Zwischenposition:
- Den Motor in die zu I6schende Zwischenposition fahren. Driicken Sie die STOPP-Taste 5 Sekunden lang, die Zwischenposition ist geldscht.

Anderung der drehrichtung (Endverwendermodus):

1. 2.
5s. 3s Der Rolladen darf nicht in der oberen oder unteren Endlage befinden.
@A >> >> 1 - Driicken Sie die Tasten Aufwarts und Abwarts 5 Sekunden lang gleichzeitig. Der Motor dreht
@ sich kurz in die eine, dann in die andere Richtung.
L 2s

2 - Binnen 3 Sekunden driicken Sie 2 Sekunden lang die Taste STOPP. Der Motor dreht sich kurz

o in die eine, dann in die andere Richtung: Der Drehrichtung ist nun geandert.

Wenn nach Schritt 7.1 innerhalb von 3 Sekunden kein Signal vom Sender gegeben wird, fahrt der Motor kurz in die eine Richtung, danach in die andere und die Drehrichtung
wurde nicht geandert.

a Léschen der Programmierung:

8.1- Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden ab.
8.2 - Schalten sie die Stromversorgung des Motors 7 Sekunden ein.
8.3 - Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden ab.
8.4 - Schalten sie den Motor wieder ein.

- Befindet sich der Motor bei einer Endlage (oben oder unten), dreht er zuerst in die eine, danach in die
andere Richtung. Anderenfalls dreht der Motor fiir 5 Sekunden in eine beliebige Richtung.

Jetzt befindet der Motor sich im “Lésch-Modus”.

Wenn Sie die Stromversorgung zu mehreren Motoren unterbrechen, befinden sich alle im Modus Léschen. Daher miissen Sie alle Motoren, die nicht depro-
grammiert werden sollen «auswerfen», indem sie ein Signal vom individuellen Sender (AUFWARTS oder ABWARTS) aus senden.

8.5 >
2 9.2 - Bestétigen Sie dann das Loschen des entsprechendes Motors an der Einzelsteuerung oder mit einem
T D neuen Sender:
PROG @ “m—PROG >> >> Halten Sie die Taste “PROG” des Senders mindestens 7 Sekunden lang gedriickt. Halten Sie die Taste so

lange gedriickt, bis der Motor zuerst eine halbe Sekunde lang in die eine Richtung lauft. Einige Sekunden
spater wird er wieder in beide Richtungen laufen.

o

PROG=7s

Achtung: wird nach dem Schritt 8.4, innerhalb 2 Minuten kein Vorgang ausgefiihrt, dreht der Motor wieder 5 Sekunden lang in die entgegengesetzte Richtung
wie in Schritt 8.4.

Hiermit erklart SIMU, dass sich dieses Produkt “T5 AUTO Hz” in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und den anderen relevanten
C € Vorschriften der Richtlinie 2006/42/EG befindet. Eine Erklarung der Konformitdt kann au der WEB-Site : www.simu.com, unter Abschnitt “Normes”

abgerufen werden. verwendbar in UE, CH. ”
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Installatie

- Adviezen:

L

- Bewaar een minimum afstand van 20 cm tussen twee motor AUTO Hz.
- Bewaar een minimum afstand van 30 cm tussen een motor AUTO Hz en een zender Hz.

- De aansluiting van de kabel van de motor moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel. De connector moet worden gemonteerd zonder de contactpunten te | EASYLINK

beschadigen. De aardaansluiting moet worden verzekerd.

- Het koppel moet naar gelang de kenmerken van het rolluik worden geselecteerd, de motor mag niet overmatig worden gedimensioneerd.
- Het gebruik van de grendel (type VAR, VAS of EASYLINK) evenals de aanslagen op eindlat is nodig voor de goede werking van de motor (stilstand van de motor in hoge

en lage stand).

*V.AR
VAS

- Voor informatie over de geschiktheid van de motor voor het rolluik en de accessoires raadpleegt u de fabrikant van de rolluik of SIMU. VERPLICHT GEBRUIK
- Een radiotoepassing (bij. hi-fi hoofdtelefoon) die gebruikt maakt van dezelfde frequencie (433,42 MHz). kan de performance van onze producten nadelig

beinvioeden.
- Het Boren van de gaten: - Bekabeling:

A | 4x@B [ 90°
55 228 Lt % ‘ - A Wij adviseren de elektrische installatie zo uit te voeren dat iedere motor apart van het voedingsnet af te koppelen is|
A B L1 L2 =L
* 35 Nm max. 4 L2 m-irn. (mm) (r%m) (mm) | (mm) :l f F;E
LY \Vito)ra 508-17 « 510-17 « 515-17 47 | 585 5 598 | 621 Blauw | Bruin | G0N
eel
EENGE T 520-17 « 535-17 47 | 659 5 672 | 695

A 0,55 'Nm

geeelony
o app
r9910004

A A 990014

25N.m max.

35N.m max.

a Compatibele zenders
1: Hz Wandzender COLOR+

4 : Zonsensor Hz

1 2 3
2: COLOR+ Zender Hz 1 en 5 kanalen
3 : Color Multi 16 kanalen / Timer Multi / Timer Easy I; “F “F
< 34
- Hz Zender reikwijdte (1, 2, 3) : 20 m door 2 muren van gewapend beton. 7 "';’
- Zonsensor reikwijdte (4) : 6 m door 2 muren van gewapend beton.

- Max.12 zenders per ontvanger.

R

Zet de zender niet tegen of in de buurt van een metalen deel, het bereik zal dan namelijk kleiner zijn.

Registratie van het automatische regelen

Plaats van de toets “PROG” op de zenders Hz:

2 3> 4 _
PROG—»@ PRosﬂ (@ )

PROG |

' >
—

Als de installatie uit meerdere motoren bestaat, mag alleen de te programmeren motor aan de voedingsspanning gekoppeld zijn. Dit voorkomt onderlinge storing
tijdens het programmeren.

3.1- Leermodus:

1- Zet de motor onder spanning.

2- Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen omhoog en omlaag van een zender, de motor draait 0,5
seconde in een richting en vervolgens in een andere richting. Deze zender bedient nu de motor in
onstabiele mode. Ga naar 3.2.

Druk op de OP knop van de zender :

3.2- Controle van de draairichting van de motor: 1- @‘

1- Als het luik omhoog gaat, gaat u verder naar de volgende stap. Ga naar 3.3.

2- Als het luik daalt, verander dan de draairichting door tenminste 3 seconden op de @‘
toets STOP te drukken. Ga naar 3.3. 2-

3.3- Bevestigen van de automatische afstellingen

1- Druk tegelijkertijd op de OP en NEER knopppen van de Hz zender. De motor zal bevestigen door in beide

richtingen kort te bewegen.

2- Druk 3 sec. op STOP. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort te bewegen. De eindschakelaars
zijn nu geprogrammeerd. Ga naar stap 4.




A Als u de handzender niet wil gebruiken als individuele bediening:
Verbreek de voedingsspanning (minimaal 2 sec.).

- Herhaal stap 3.1* met een nieuwe handzender en ga dan direkt naar stap §4.

* n dit geval zal de motor een halve seconde in beide richtingen draaien ten teken dat de eindafstelling reeds geprogrameerd zijn.

u Programmering als individueel bedienpunt op de Hz ontvanger

>
A Deze procedure geldt alleen voor een zender die procedure 3.1 al heeft doorlopen. 2 D
. . . . . -4 —-I - —-— >>
- Druk ongeveer seconde op de toets PROG van de zender. De motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens in de . .

andere richting. Uw zender is nu geprogrammeerd om de T5 AUTO Hz motor in de stabiele mode te besturen.

PROG =1s

B Programmeren van een andere zender (individueel, groep of hoofdzender)

5.1- Open het geheugen van de ontvanger vanuit de individuele bedieningszender:
- Druk ongeveer 3 seconden op de toets PROG van de individuele bedieningszender. De motor draait 0,5 seconde in een
richting en vervolgens in de andere richting.

5.2- Valideer de werking door een nieuwe zender in te leren :
- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de nieuwe zender. De motor draait een seconde in een richting en
vervolgens in de andere richting.

PROG s1s

- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere ontvanger van de betreffende groep.
- Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere ontvanger van de installatie.
- Om een zender uit het geheugen van een ontvanger te wissen, volg procedure 5.1 met een geprogrammeerde zender, Volg daarna procedure 5.2 met de zender die gewist moet worden.

a Programmeren, oproepen en verwijderen van de tussenpositie

%{ %{» Programeren: i Oproepen:

- De motor op de gewenste positie instellen. ) :
A ~f - Druk 5s op de toets STOP. De motor draait 0,5s in een T Druk 0,5s op de toets STOP. De motor loopt naar de
vl 2 b

richting en vervolgens in de andere richting. ingestelde tussenpositie.
5s 0,5s

Tussenpositie verwijderen:
- De motor op de tussenpositie te gaan. Druk op de Stop toets tenminste 5 seconden, de tussenpositie is nu gewist.

Wijziging van de draaizin van de motor (in de gebruikers modus):

1. 2.
5s. 3s Positioneer het rolluik niet op een van zijn eindpunten maar ergens tussen de twee.
@A >> >> 1 - Druk gedurende 5 seconden gelijktijdig op de toetsen Stijgen en Dalen. De motor geeft een
& korte draai in de ene richting en daarna in de andere.
° 2s

2 - Druk binnen 3 seconden gedurende 2 seconden op de STOP toets. De motor geeft een korte

o draai in de ene richting en daarna in de andere, de draairichting is nu gewijzigd.

Na stap 7.1, indien geen handeling is gedaan voor 3 sec (of indien geen handeling is gebeurd anders dan stap 7.2), zal de motor terug draaien kort op en kort neer, en de
draaizin van de motor is niet gewijzigd.

a Wissen van de programmering

@ 8.1 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de motor uit.
8.2 - Schakel gedurende 7 seconden de voeding van de motor weer in.

8.3 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de motor uit.
8.4 - Schakel de voeding van de motor weer in.

@ - Indien de motor in zijn einpositie staat zal de motor alleen een kort op-neer doen. In het andere geval
draait de motor 5 seconden in een of andere richting.

De motor bevindt zich nu in de status van “annulatie van de programmering”

Als u de voeding van meerdere ontvangers uitschakelt, komen die allemaal in de annuleringsmode. Om ontvangers “uit te sluiten” voor het wissen geeft u een
wisopdracht steeds vanuit een individuele bedieningszender.

8.5 >
2 D 8.5 - Valideer het wissen van de betreffende ontvanger vanuit de individuele bedieningszender:
PROG —E@H ~7+—PROG >> >> - Druk meer dan 7 seconden op de toets “PROG” van de individuele bedieningszender.
e o De motor draait een De ontvanger Hz is nu helemaal gewist en terug in de staat waarin u hem af fabriek geleverd
krijgt.
PROG>7s "

A Attentie: als na stap 8.4, binnen 2 minuten geen enkele operatie wordt uitgevoerd, draait de motor opnieuw gedurende 5 seconden in tegenovergestelde
richting van operatie 8.4.

Hierbij verklaart SIMU dat het toestel “T5 AUTO Hz" overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van richtlijn
2006/42/EC. Een conformiteitsverklaring staat ter beschikking op het internetadres : www.simu.com, onder de rubriek “Normes”. Bruikbaar in UE, CH
2/2
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Instalacion
- Consejos :
- Respetar una distancia minima de 20 cm entre dos motores AUTO Hz. *VAR
- Respetar una distancia minima de 30 cm entre un motor AUTO Hz y un emisor Hz. VAS

- Sdlo personal calificado podra efectuar la conexion del cable al motor. El conector debera montarse sin dafiar los contactos. Se debera garantizar la continuidad de tierra. | EASYLINK
- El par debe seleccionarse en funcién de las caracteristicas de la persiana arrollable, no sobredimensionar el motor.

- El uso de cerrojo (tipo VAR, VAS o EASYLINK), asi como de topes en lamina final son necesarios para el buen funcionamiento del motor (parada del motor en posicion alta y baja).
- Para obtener mas informacion sobre la compatibilidad del motor con la persiana enrollable y sus accesorios, dirijase al fabricante de la misma o a SIMU.

- La utilizacién de un aparato de radio con las mismas frecuencias (433,42 MHz) puede degradar las prestaciones de nuestro equipo.(ej: casco de radio hi-fi).

- Perfurago do tubo : - Cableado: UTILIZACION OBLIGATORIA
55 228 L % A Sl P2BI90° A Se recomienda poder cortar individualmente la alimentacion de cada motor.
il Si— L = ‘
« 4 T A | @B | L1 | L2 BN\ D)+
35 Nm max. L2 min) (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) Sv= N L PE
ST \CieX oA 508-17 « 510-17 » 515-17 47 585 5 598 621 Azul | Marrén A\{nearﬁﬁo
RN 520-17 « 535-17 47 | 659 5 672 | 695
- Montaje :
gg&%&wx 10
ACERO
§§§ 2510 ,
1
9910004 '
1

-
6 A 990014

25N.m max.

B Emisores compatibles

1 : Emisor Hz mural COLOR+

2 : Emisores COLOR+ Hz 1y 5 canales

3 : Emisores Hz 16 canales COLOR Multi / Timer Multi / Timer Easy
4 Sensor Sol Hz

- Alcance de los emisores (1, 2, 3): 20 mts a través 2 paredes de hormigén armado
- Alcance de los Sensor Sol Hz (4): 6 mts a través 2 paredes de hormigén armado

- 12 Emisores Maximo por motor
Alejar los emisores de todas la superficies metalicas que pudieran resultar nocivas para su buen funcionamiento (pérdida de alcance).

a Registro de los ajustes automaticos

Si la instalacion consta de varios motores, sélo un motor debe estar alimentado durante las operaciones del capitulo 3.1 con objeto de evitar interferencias con
los demas motores durante la programacion.

3.1- Modo de programacion :
1- Encender el motor.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas « subida » y « descenso » de un emisor Hz. El motor efectda una
rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro. Este emisor acciona ahora el motor AUTO
Hz en modo de pulsacion momentanea. Pasar a la etapa 3.2.

3.2- Configuracion del sentido de rotacién :
Pulsar en la tecla « subida » del emisor : 1- @‘
1- Si el eje gira en el sentido « subida », pasar a la etapa 3.3. v
2- Si el eje gira en el sentido « descenso », invertir el sentido de rotacién pulsando en
la tecla « stop » durante al menos 3 segundos. El motor confirma la modificacién o @A
Y

mediante una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro. Pasar a
la etapa 3.3.

3.3- Validacion de los ajustes automaticos:

>> @l >>
1- Pulsar simultdneamente en las teclas « bajada » y « subida »de un emisor Hz. El motor efectua una rotacién @A 3s.
de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro. 1- ‘} 2- @I “'

2- Pulsar 3 segundos en la tecla « stop ». El motor efecttia una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego
en el otro. La programacion esta concluida. Pasar a la etapa 4.
1/2




A Si no quiere usar este emisor como control de maniobra individual :
- Cortar la corriente minimente 2 segundos.

- Repetir la operacion 3.1* con un nuevo emisor y despues pasar directamente a §4.

* En este caso el motor functionara durante medio segundo en cada sentido, esto querra decir que la programacion de los finales de carrera esta realizada.

u Programacion del primero punto de mando individual

>
A Esta operacién no puede efectuarse hasta que el emisor haya realizado la operacién 3.1. 2 D
. . X —=l —hl T >>
- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla PROG, girando entonces el motor 0,5 segundo en un sentido y luego en . .

otro. El emisor esta programado y acciona el motor en modo de pulsacion permanente. PROG <1
sls

B Programacion de un nuevo punto de mando (individual, grupo o general)

5.1- Abrir la memoria del motor desde el emisor de accionamiento individual:

- >
Il I
- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla PROG del emisor de accionamiento individual. El motor gira 0,5 segundo . B >

en un sentido y luego en otro.
PROG 23s

5.2- Validar la operacion desde el nuevo emisor a programar:
- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla PROG del nuevo emisor. El motor gira 0,5 segundo en un sentido y luego
en otro.

la g

PROG =1s

- Si el nuevo punto de mando es un emisor de grupo: repetir las operaciones 5.1 y 5.2 para cada motor del grupo.
- Si el nuevo punto de mando es un emisor general: repetir las operaciones 5.1 y 5.2 para cada motor de la instalacion.
- Para suprimir un emisor de la memoria del motor: efectuar las operaciones 5.1 desde el emisor de mando individual y la operacién 5.2 desde el emisor a suprimir.

a Memorizar, programar y Supresion de una posicion intermedia

) colocar a la posicion intermedia memorizada.
un sentido luego y en el otro.

5s 0,5s

{ Memorizar : i
. s Programar :
%$ % - l;/lamobarar el motor hasta la posicion deseada._ % T - Pulsar en la tecla «stop» durante 0,5s. EI motor gira 'y se
A = - Pulsar en la tecla «stop» durante 5s. El motor gira 0,5s en
v = b

Supresion de una posicion intermedia:
- Maniobra el motor hasta la posicién intermedia. Pulsar mas de 5 segundos en la tecla «stop», la posicion intermedia quedara suprimida.

Modificacion del sentido de rotacion (en modo usuario) :

1. 5s 2, No posicionar el motor sobre los finales de carrera de subida o bajada.
) 3s.
@ 1 - Presionar al mismo tiempo las teclas Subida y Bajada durante 5 segundos. El motor efectuara
>> Ca_-I >> una corta rotacion en un sentido y después en otro.
® 2s

2 - En un plazo de 3 segundos, presionar la tecla Stop durante 2 segundos. El motor efectuara una
corta rotacién en un sentido y después en otro, de esta manera se habra modificado el sentido

» de rotacion.

Despuer de la operacion 7.1, si no efectuamos ninguna operacion antes de 3 segundos, el motor efectuara de nuevo una breve rotacién en un sentido y despues en el otro
sin que el sentido de giro del motor se modifique.

a Anulacién de la programacion

@ 8.1 - Cortar la alimentacién del motor durante 2 segundos.
8.2 - Restablecer la alimentacion del motor durante 7 segundos.

j 8.3 - Cortar la alimentacién del motor durante 2 segundos.
8.4 - Restablecer la alimentacion del motor.
- Si el motor esta en posicion de funales de carrera (subida o bajada), ej motor efectuara un corto y

@ seguido movimiento de subida y bajada. Si no, el motor efectuara una rotacion de 5 segundos en
cualquiera de los sentidos.

N
s-‘ EI motor se encuentra ahora en modo anulacién de la programacion.

Si se interviene en la alimentacion de varios motores, estaran todos en este modo de anulacién. Es conveniente entonces “retirar” todos los motores no atafiidos
por esta anulacién efectuando un accionamiento desde su emisor de mando individual.

8.5 >
2 8.5 - Validar la anulacién del receptor involucrado desde el emisor de accionamiento individual:
e D - Pulsar mas de 7 segundos en la tecla “PROG” del emisor de mando individual. El motor efectia una primera
PROG E@H "—PROG >> >> rotacion de 0.5 segundos en un sentido y despues en el otro, unos segundos después, realizara una segunda
e P rotaciéon en ambos sentidos. La memoria receptor Hz estd ahora completamente vacia.

Efectuar de nuevo la programacién completa del motor.
PROG>7s prog P

A Atencion: tras la etapa 8.4, si no se efectia ninguna operacién antes de 2 minutos, el motor gira de nuevo 5 segundos en el sentido opuesto al de la operacion
8.4.

SIMU declara que este producto “T5 AUTO Hz” esta conforme con los requisitos esenciales y otras disposiciones de la directiva 2006/42/EC.
Una declaracién de conformidad se encuentra disponible en internet : www.simu.com, Rubrica “Normes”. Utilisacién en UE, CH.
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Instalagdo u

- Recomendacoes :

- Deve-se deixar uma distancia minima de 20 cm entre dois motores AUTO Hz. *VLAR

- Deve-se deixar uma distancia minima de 30 cm entre um motor AUTO Hz e um emissor Hz. VA.S

- Aligagdo do cabo ao motor deve ser realizada por pessoal qualificado. O conector deve ser montado sem danificar os contactos. A ligagéo a terra deve ser assegurada. EASYLINK

- O binario deve ser seleccionado em fungéo das caracteristicas dos estores de enrolar, o motor ndo deve ser sobre-dimensionado.

- A utilizagéo de um tirante (tipo VAR, VAS ou EASYLINK), e de batentes na base, é necessaria ao bom funcionamento do motor (paragem do motor nas posigdes superior e inferior).
- Para obter informagdes quanto a compatibilidade do motor com o estore e acessdrios, consultaro ao fabricante do estore ou a SIMU.

- A utilizag@o de um aparelho de radio com as mesmas frequéncias (433,42 MHz) pode interferir com o desempenho do nosso produto (ex.: radio hi-fi.)

- Perfuragio do tubo : - Ligagdes : UTILIZAGAO OBRIGATORIA

1. 4x@B / 90°

A Recomenda-se deixar a possibilidade de cortar individualmente a alimentagéo de cada motor.

230V - 50Hz
1 27
N L PE

L2
(mm)

621
695

Azul | Castanho | Verde
Amarello

il
o
r 9910004

q ‘
e
W'/ < 4
1§ 3
9910013

6 A 9910014

25N.m max.

35N.m max.

a Emissores compativeis

1: Emissor Hz COLOR+ de parede

1 2 3
2 : Emissores COLOR+ Hz 1 e 5 canais
3 : Emisores Hz 16 canales COLOR Multi / Timer Multi / Timer Easy
4 : Sensor solar Hz ﬁ
- Alcance dos Emissores Hz (1, 2, 3): 20 mts a través 2 paredes de cimento armado
- Alcance dos Sensor solar Hz (4): 6 mts a través 2 paredes de cimento armado

- 12 emissores no maximo por motor.

Localizagao da tecla “PROG” nos emissores Hz:

2 3> 4
PROG—»@ PROG‘E ()
. PROG |

Afaste o emissores de todas as superficies que possam prejudicar o seu funcionamento (perda de alcance).

Registo dos ajustamentos automaticos

Se a instalagdo comporta varios motores, s6 um dos motores deve ser alimentado durante as operacées do capitulo 3.1, isto para evitar as interferSncias com os
outros motores aquando da programacgao.

3.1- Modo de funcionamento : 31
1- Desligar o motor.

2- Carregar simultaneamente nas teclas « descer » e « subir » de um emissor Hz. O motor efectua uma
rotagdo durante 0,5 segundo num sentido e em sentido contrario. Este emissor comanda agora o
motor AUTO Hz em modo instavel. Passar a etapa 3.2.

3.2- Configuragao do sentido de rotacao : 3.2
Carregar na tecla « subir » do emissor: 1- @‘
1- Se o eixo gira no sentido « subir », passar a etapa 3.3. v
2- Se o eixo gira no sentido « descer », inverter o sentido de rotagdo carregando

v

na tecla « stop » durante pelo menos 3 segundos. O motor confirma a modifica- 3s.
¢&o por meio de uma rotagéo de 0,5 segundo num sentido e depois em sentido 2- @A @A
contrario. Passar a etapa 3.3. >> >> @l >> >> >>

3.3- Validacao das regulagdes automaticas:

1- Pressionar simultaneamente as teclas de subida e descida do emissor Hz. O motor funcionara durante 0,5 @A 3s.
segundos numa direc¢ao e depois noutra. 1-

-2
2- Pressionar a tecla « stop » durante 3 s. O motor trabalhar 0,5 s. numa direcgédo e depois noutra. A operagédo & “' %

estd completa. Passe a etapa §4.
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A Se nao pretende usar este emissor como comando individual :
- Desligue a alimentac&o (no minimo 2 segundos).
- Repita a operacdo 3.1* com o novo emissor, e siga para a operacéo §4.
* Neste caso o motor vai trabalhar durante meio segundo em ambasd as direcgdes, o que dizer que a operacdo esta concluida.

u Programacéao do primeiro ponto de comando individual

A Esta operagéo s6 pode ser efectuada a partir do emissor com que se efectua a operagéo 3.1. > E
B*

=
1
- Carregar cerca de 1 segundo na tecla PROG, o motor gira durante 0,5 segundo num sentido e depois em sentido .
contrario. O seu emissor esta agora programado e comanda o motor AUTO Hz em modo estavel.

PROG =1s
B Programacdo de um novo ponto de comando (individual, de um grupo ou geral)
=
5.1- Abrir a memoria do receptor a partir do emissor de comando individual : s D
- Carregar cerca de 3 segundos na tecla PROG do emissor de comando individual. O motor giradurante 0,5 segundo num T > %

sentido e depois em sentido contrario.
PROG 23s

la g

PROG =1s

5.2- Validar a operagao a partir do novo emissor que se quer programar :
- Carregar cerca de 1 segundo na tecla PROG do novo emissor,0 motor gira durante 0,5 segundo num sentido e depois em
sentido contrario.

- Se o seu novo ponto de comando é um comando de grupo: repetir as operagdes 5.1 e 5.2 em cada motor do grupo.
- Se o seu novo ponto de comando é um comando geral: repetir as operagdes 5.1 e 5.2 em cada motor do grupo da instalagao.
- Para suprimir um emissor da memoria do motor: Efectuar as operagdes 5.1 a partir do emissor de comando individual e a operagdo 5.2 a partir do emissor que se quer suprimir.

a Registo, controle e eliminar da posi¢ao intermédia

sentido e seguidamente no outro. a posicdo intermédia.
5s 0,5s

‘ % !a;g:;i%r:ar o motor na posigao desejada i Controle :

} P : posi¢ Jada. . T - Pressionar a tecla «stop» durante 0,5s. O motor vai para
A i - Pressionar a tecla «stop» durante 5s. O motor gira 0,5s num
\a e b

Eliminar uma posigao intermédia:
- Posicionar o motor na posigao intermédia. Carregar mais de 5 segundos na tecla «stop». A posigéo intermédia é eliminada.

Modificagao do sentido de rotagdo (em modo utilizador) :
1.

2.
Nao posicionar o motor em fim de curso superior o inferior.

5s. 3s.

@A >> @I >> 1 - Premir simultaneamente as teclas Subida e Descida durante 5 segundos. O motor efectua uma
curta rotacdo num sentido e depois no outro.
& 2 - Num prazo de 3 segundos, premir a tecla Stop durante 2 segundos. O motor efectua uma curta
_ 2s - rotacdo num sentido e depois no outro, o sentido de rotacéo é entdo modificado.
- - »

Apos a etapa 7.1, se nenhuma operagao for efectuada num prazo de 3 segundos, o motor efectua novamente uma breve rotagdo num sendito e depois no outro e o sentido
de rotacéo nao é modificado.

a Anulagao da programagao

@ 8.1 - Cortar a alimentacao eléctrica do motor durante 2 segundos.
8.2 - Restabelecer a alimentagdo do motor durante 7 segundos.

j 8.3 - Cortar a alimentacéo eléctrica do motor durante 2 segundos.
% 8.4 - Restabelecer a alimentagdo do motor.

curta rotagdo num sentido e depois no outro. Sendo, o motor efectua uma rotagao de 5 segundos
num sentido qualquer.

@ - Se o motor estiver em posigao de fim de curso (superior o inferior), o motor efectua simplesmente uma

N
s-‘ O motor encontra-se agora em modo anulacdo da programacao.

Se proceder deste modo com a alimentagéo eléctrica de varios motores, estes ficardo todos em modo de anulagdo. Convém portanto “ejectar” todos os motores
néo abrangidos pela anulagédo efectuando uma manobra de comando a partir do respectivo emissor de comando individual.

8.5 >
2 8.5 - Validar a anulagao do receptor abrangido a partir do emissor de comando individual:
e D - Carregar mais de 7 segundos na tecla “PROG” do emissor de comando individual. O motor efectua uma pri-
PROG E@H "—PROG >> >> meira rotagao, que dura 0.5 segundo, num sentido e em sentido contrario, em seguida, passados alguns segundos,
e o efectua uma segunda rotagdo em ambos os sentidos. A meméria do receptor Hz estd agora completamente vazia.

Efectuar novamente a programacédo completa do motor.
PROG>7s programag P

A Atencao: apos a etapa 8.4, se nao se efectuar nenhuma operagao nos 2 minutos seguintes, o motor gira novamente durante 5 segundos em sentido contrario
ao da operagao 8.4.

SIMU declara que este producto “T5 AUTO Hz" esta conforme con los requisitos esenciales y otras disposiciones de la directiva
2006/42/EC. Una declaracion de conformidad se encuentra disponible en internet : www.simu.com, Rubrica “Normes”. Utilisavel nos UE, CH.
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p. T5 AUTO Hz - 230 V - 50 Hz

Napedy rurowe z umieszczonym w glowicy sterowaniem radiowym, do rolet Przed kazdym uzyciem uwaznie
przeczytat te instrukcije.

S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 Arc-Les-Gray CEDEX - FRANCE - RCS VESOUL B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090
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Instalacja
- Zalecenia:
- Minimalna odlegto$¢ migdzy dwoma napedami AUTO Hz wynosi 20 cm. Minimalna odlegto$¢ miedzy napedem AUTO Hz a nadajnikiem Hz wynosi 30 cm. *ng

- Kabel moze by¢ podigczany do silnika wytgcznie przez wykwalifikowany personel. Ztgcze nalezy zamontowaé bez uszkadzania stykow. Nalezy zapewni¢ ciggto$¢ uziemienia.

- Przewdd zasilajgcy moze by¢ podtaczany do napedu wytacznie przez wykwalifikowany personnel. Ztgcze nalezy zamontowaé¢ bez uszkadzania stykéw - Nalezy zapewni¢ EASYLINK
ciggtos¢ uziemienia.

- Moment obrotowy napedu musi by¢ dobrany stosownie do charakterystyki rolety. Nie stosowaé napedu ponad normatywnego.

- Do prawidtowej pracy napgdu wymagane jest zastosowanie odbojnikéw w listwie dolnej i wieszakdw blokujgcych taczacych pancerz z rurg nawojowa.

- W celu uzyskania informacji dotyczacych zgodnosci napedu z roletg i/lub akcesoriami nalezy zwréci¢ si¢ do producenta rolety lub do firmy SIMU.

- Uzywanie urzadzen radiowych pracujgcych na tej samej czestotliwosci (433,42MHz) moze spowodowac pogorszenie dziatania naszego urzadzenia (np: stuchawki OBOWIAZKOWE
radiowe hi-fi).
- Wykonywanie otworéw w rurze nawojowej: - Okablowanie:
A | _4x@B/90°
55 228 L % ‘ - A Zalecamy, aby kazdy naped posiadat mozliwo$¢ indywidualnego odtgczenia zasilania.
48 230V - 50Hz
A B L1 L2 1 2 =
*35Nmmax. |2 L2 T () | BBy | oty | (R N | L | PE
LY \bito )t D08-17 « 510-17 « 515-17 47 | 585 5 598 | 621 Nibieski| Brazowy Zize;?l;o
EXISLE 520-17 « 535-17 47 | 659 5 672 | 695

- Montaz:

I

STAL
§§§ @5x10

91 0004

s N
a ‘%
Q
6 9910014

25N.m max.

\A 0,55*%'Nm ‘@ ‘@

a Nadajniki kompatybilne

1 : Nadajnik Hz COLOR+ natynkowy 1 2 3
2 : Nadajniki Hz COLOR+ 1- i 5-kanatowe »

3 : COLOR Multi nadajnik Hz 16 kanatowy / Timer Multi / Timer Easy ﬂ}’

4 : Czujnik stoneczny Hz N

- Zasieg nadajnikow (1, 2, 3): 20 m przez 2 $ciany zelbetonowe )

- Zasigg Czujnik stoneczny Hz (4): 6 m przez 2 $ciany zelbetonowe

PROGE PROGI & B)
PROG
Maks. 12 nadajnikéw do jednego napedu

Nie nalezy umieszcza¢ nadajnika w poblizu powierzchni metalowych, ktére mogtyby powodowaé zaktdcenia w jego prawidtowym funkcjonowaniu (zmniejszenie zasiggu).

a Zapisanie w pamieci ustawien automatycznych

Q Podczas przeprowadzania czynnosci 3.1 nalezy pracowac tylko z jednym niezaprogramowanym odbiornikiem, podtagczonym do zasilania.

3.1- Podtaczy¢ odbiornik do zasilania:
1- Podtgczy¢ zasilanie do napedu.

2- Nastepnie, nacisngé réwnoczesnie przyciski “Gora” i “DOY” nadajnika, naped wykonuje ruch obrotowy
przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Ten nadajnik steruje teraz odbiornikiem w
trybie astabilnym, umozliwiajgc wykonanie czynnosci 3.2, 3.3 i 4.

3.2
3.2- Sprawdzenie kierunku obrotu napedu: 1- @‘
Naciska¢ na przycisk «Géra» nadajnika:
1- Jesli pancerz rolety przemieszcza sig do gory, przejs¢ do nastepnego etapu v
(punkt 3.3).
2- Jesli pancerz rolety przemieszcza sie w dot, nalezy zmieni¢ kierunek obrotu 2. @A
napedu naciskajgc na przycisk “STOP” przez co najmniej 3 sekundy. v

3.3- Potwierdzenie ustawien automaty cznych:

1- Jednoczesnie nacisngé na przyciski “Géra” i “Dét” nadajnika Hz. Naped wykonuje obrét przez 0.5 sekundy w @A 3s.
jednym kierunku, a nastgpnie w drugim. 1- 2- CE__I
2 - Naciska¢ na przycisk “Stop” przez 3 sekundy. Naped wykonuje obrot przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, &

a nastepnie w drugim. Operacja jest zakonczona. Nalezy przej$¢ do punktu 4.
1/2




Jesli nie chcemy zaprogramowac nadajnika, ktory byt uzywany do testow, jako punkt sterujacy odbiornikiem, nalezy wytaczy¢ zasilanie odbiornika na 2 sekundy
oraz wykona¢ czynnos¢ z punktu 3.1 z uzyciem nowego nadajnika przed wykonaniem czynnosci opisanych w punkcie 4.

n Programowanie pierwszego indywidualnego poziomu sterowania

Naciska¢ przez okoto 1 sekunde na przycisk “PROG”, naped wykonuje ruch obrotowy przez 0.5 sekundy w jednym -U
kierunku, a nastepnie w drugim. W tym momencie nadajnik zostat zaprogramowany do sterowania odbiornikiem Hz w o

AOperacja ta moze by¢ wykonana tylko z nadajnika, ktéry by¢ uzywany do przeprowadzenia operacji wg 3.1. > E
i

trybie stabilnym. Kazdy nadajnik, ktéry steruje tylko jednym odbiornikiem, moze by¢ zastosowany w punkcie 5 jako PROG <1s
sterowanie indywidualne do zaprogramowania nowych nadajnikow.
B Programowanie nowego poziomu sterowania (indywidualnego, grupowego lub ogolnego)
=
5.1- Otworzy¢ pamie¢ odbiornika uzywajac nadajnika sterowania indywidualnego: s D
- Naciska¢ przez okoto 3 sekundy na przycisk “PROG” nadajnika sterowania indywidualnego. Naped wykonuje ruch obrotowy T > %

0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
PROG 23s

la g

PROG =1s

5.2- Nastepnie zatwierdzi¢ operacj¢ z nowego przeznaczonego do zaprogramowania nadajnika:
- Naciskac¢ przez okoto 1 sekunde na przycisk “PROG” nowego nadajnika. Naped wykonuje ruch obrotowy przez 0.5 sekundy
w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

- Aby zaprogramowac sterowanie grupowe za pomocg nowego nadajnika nalezy wykona¢ czynnosci 5.1 i 5.2 dla kazdego odbiornika tej grupy.

- Aby zaprogramowac sterowanie ogélne za pomocg nowego nadajnika nalezy wykona¢ czynnosci 5.1 i 5.2 dla kazdego odbiornika instalacji.

- Aby skasowac¢ dany nadajnik z pamieci odbiornika, wykona¢ czynno$¢ 5.1 przy pomocy zaprogramowanego nadajnika indywidualnego, za$ czynnos$¢ 5.2 przy pomocy nadajnika przez-
naczonego do skasowania.

a Zapis, sterowanie i kasowanie pozycji posredniej

‘ Zapis:
{. - Ustawi¢ naped w wymaganym miejscu. i Sterowanie:
? - Naciskac¢ przez 5 sekund na przycisk «Stop». Naped T - Naciska¢ na przycisk «Stop» nadajnika przez 0,5 sekun-
Ve

I@ wykonuje obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a dy. Naped wykonuje obroty w kierunku pozycji posredniej.

nastepnie w drugim.
ts ep 9 0.5s

Kasowanie pozycji posredniej: Krétko nacisngé¢ przycisk «Stop» aby naped osiggnat pozycje posrednig, ktéra ma zosta¢ wykasowana. Naciska¢ przez 5 sekund na przycisk Stop,
aby wykasowac¢ pozycje posrednia.

Zmiana kierunku obrotow (w trybie uzytkownika):

1. 5 2, Nie przemieszcza¢ pancerza do gérnego lub dolnego potozenia krankowego.
) 3s.
@A 1- Naciskac¢ jednoczes$nie na przyciski “Géra” i “Dét” przez 5 sekund. Naped wykona krétki obrét w
>> @I >> jednym kierunku, a nastepnie w kierunku przeciwnym.
& 2- W ciggu 2 sekund, nacisng¢ na przycisk Stop i trzymac¢ wcisnigty przez 3 sekundy. Naped wykona
krotki obrét w jednym kierunku a nastepnie w kierunku przeciwnym, kierunek obrotu zostat
® 2s. > zmieniony.

Jezeli po etapie 7.1 wykonywana jest dowolna operacja trwajgca ponizej 3 sekund (lub jesli wykonywana jest jakakolwiek inna operacja niz 7.2), naped ponownie wykonuje
krétki obrét w jednym kierunku, a nastepnie w drugim i kierunek obrotéw nie zostaje zmieniony.

n Kasowanie programowania

@ 8.1 - Wytgczy¢ zasilanie napgdu na 2 sekundy.
8.2 - Zatgczy¢ zasilanie napedu na 7 sekundy.

8.3 - Wylgczy¢ zasilanie napgdu na 2 sekundy.
8.4 - Ponownie zatgczy¢ napedu odbiornika.

nastepnie w drugim kierunku. W kazdym innym przypadku naped porusza si¢ przez 5 sekund w losowo

> > > wybranym kierunku.
2s 7s 2s % *
e e —— ’

@ - Jezeli naped znajduje sie w potozeniu krancowym (gérnym lub dolnym), porusza si¢ krétko w jednym, a

S-\‘ Naped jest obecnie w trybie kasowania.

A Jezeli czynnosci zwigzane z zalagczaniem i wylaczaniem zasilania dotycza kilku odbiornikéw, to beda one wszystkie w trybie kasowania programowania.
Dlatego nalezy “wyrzuci¢” wszystkie te odbiorniki, ktore nie sg przeznaczone do kasowania poprzez sterownie nimi za pomoca ich nadajnikéw indywidualnych.

8.5 8.5 - Potwierdzi¢ skasowanie danego odbiornika za pomoca nadajnika sterowania indywidualnego w
nastepujacy sposob:
PROG - Naciska¢ ponad 7 sekund na przycisk “PROG” nadajnika sterowania indywidualnego. Naped wykonuje swoj

pierwszy obrét przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, potem w drugim. Nastepnie, kilka sekund pdzniej, naped
ponownie wykona taki sam cykl obrotéw punkt 3. Pamie¢ odbiornika jest teraz catkowicie wykasowana. Nalezy
zaprogramowac odbiornik od nowa.

A Po etapie 8.4, jezeli nie zostanie wykonana zadna czynnos$¢ w ciggu 2 minut, naped bedzie ponownie obracat sie przez 5 sekund w kierunku przeciwnym niz w
punkcie 8.4.

2006/42/EC. Deklaracja zgodnosci jest do Panstwa dyspozycji na stronie internetowej : www.simu.com, rubryka “Normes”. Produkt moze by¢ uzytkowany

C € Firma SIMU niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie “T5 AUTO Hz” jest zgodne z istotnymi wymaganiami oraz innymi odno$nymi postanowieniami dyrektywy
w krajach Unii Europejskiej, w Szwaijcarii.
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cz T5 AUTO Hz - 230V - 50 Hz

Motory pro ovladani rolet s vestavénym pfijimacem a nastavenim
koncovych dorazt pomoci vysilace

Prectéte si pozorné navod.
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Montaz :
- Doporuéeni: *VAR
- Dodrzujte minimalni vzdalenost 20 cm mezi dvéma motory AUTO Hz. VAS
- Dodrzujte minimalni vzdalenost 30 cm mezi motory AUTO Hz a vysilatem Hz EASYLINK

- Kabel muze byt pfipojen k motoru pouze kvalifikovanym pracovnikem. Béhem pfipojovani konektoru nesmi byt poruseny kontakty. Musi byt zaji§téno uzemnéni.
- Vykon musi byt zvolen podle charakteristik rolety. Nepl letGZujte motor.

- Pouzivani zavasU (typu VAR, VAS nebo EASYLINK) a zarazek na posledni lamele je nezbytné pro spravné fungovani motoru (zastaveni motoru v horni &i dolni pozici).

- Pro ziskani potlebnych informaci o vhodnosti pouziti pohonu pro danou roletu se obraEte na spolednost SIMU s.r.o. A

- Pouzivani vysilaciho zafizeni pracujiciho na stejném kmitoctu (433,42 MHz) mUZe rusit nase zafizeni (napf. bezdratova sluchatka ). POVINNE
- Pfiprava montaznich otvora v hfideli: - Kabelaz:

A

. 4x2B /90° Q Doporucujeme provést instalaci tak, aby u kazdého motoru bylo mozné individuélné vypnout napajeni

,,,,,,,,,,,,,, (rozpojovaci krabice nebo rozpojovaci pouzdro s trubickovou pojistkou odpovidajiciho vykonu!).
> 1 230V - 50Hz
L
mim) 1 Dane
N L PE

621
695

modry | hnédy | Zuto-
zeleny

gelonrs
] §§§ 25x10 %\.
\, r991ooo4 .;F

-

Wgu;ols
) A b

9910014

25N.m max.

a Kompatibilni vysilace

1: Prenosny vysila¢ Hz COLOR+ 1 2

2 : Vysilace Hz COLOR+ 1-5 kanalu

3 : Vlysilace Hz Color Multi 16 kanalti / Timer Multi / Timer Easy
4 : Slune¢ni Senzor Hz

- Obr (1, 2, 3) : 20m pfi standardnich podminkach.

- Obr (4) : 6m pfi standardnich podminkach.
- Max. 12 vysilacli na 1 pfijimac
Umistéte vysila¢ v dostatecné vzdalenosti od kovovych dilli, které by mohly sniZit dosah vysilani.

| Umisténi tlacitka “PROG” na vysilaéich Hz:

1 - 2 D 3= 4
PROG {; N | PROG —- é
- @ PROG—»D ‘E

PROG

Zapsani do automatickych nastaveni

Pokud je v budové instalovano vice motord, je nutné, aby pfi provadéni operace 3.1 byl napajen pouze jeden motor. V opaéném pfipadé hrozi, Zze pfi programo-
vani mize dojit k vzajemnému ovliviiovani.

3.1- Piihlaseni 1.vysilace: 3.1

1- PFipojte napajeni.

2- Na vybraném vysila¢i Hz stiskn(te zaroven tlagitka «nahoru» a «doll». Motor cuknutim na obé strany 1-
potvrdi pfijeti vysilace. Pouzity vysila¢ nyni ovlada dany motor pouze pokud truale drzite tlacitko.
Prejdéte k bodu 3.2.

Stisknete li na vysiladi tlacitko «nahoru» a motor se otaci:

1- Spravnym smérem, prejdite k bodu 3.3. 3
2- Ve sméru «dolt», stisknéte na 3 s tladitko «stop» Motor cuknutim na obé strany @‘ S @A
potvrdi zménu sméru otaéeni. Prejdéte k bodu 3.3. 2 > 55 @' S>> S>> 55

3.3- Potvrzeni automatického nastaveni

3.2- Nastaveni sméru otaceni: 1- @‘

1- Soucasné stisknéte tlacitka vysilace Hz nahoru i dold. Motor cukne na obé strany. 1-

C2a = (2
2- Stisknéte a podrzte tlacitko stop na 3 s. Motor cuknutim na obé strany spranvost postupu. Piejdéte na bod 4. & % %
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A Pokud nechcete pouzit tento vysila¢ pro fizeni pohonu:
- preruste pfivod elekrického proudu (nejméné na 2 sekundy).
- Opakujte operaci 3.1* s novym vysilatem a pak prejdéte pfimo na §4.
* Po pfipojeni napajeni motor cukne na obé strany. To znamena, Ze koncové polohy jsou jiz nastaveny.

u Naladéni prvniho individualniho ovladace

ATento krok Ize provést pouze s vysilacem, ktery slouzil k provedeni operace 3.1. > =
- Stisknéte na 1s tlacitko PROG. Motor potvrdi spravnost naladéni cuknutim na obé strany. Vysilac je nyni naladén a ) 3

ovlada motor AUTO Hz ve «stabilnim» rezimu.

PROG =1s
B Naladéni dalSiho vysilace (individualniho, skupinového nebo generalniho)
- >
5.1- Uvedeni pfiijimace do ladiciho médu pomoci prvniho naladéného vysilace: R —1 D
- Stisknéte na 3 s tlacitko PROG na jiz naladéném individuainim vysilaci. Motor cuknutim na obé strany potvrdi pfipraveni ] . R > %
na ladéni dal$iho vysilace. =
PROG 23s

ﬁ Q)
J ((j /SN j[

PROG =1s

5.2- Potvrzeni naladéni nového vysilace:
- Stisknéte na 1 s tlacitko PROG na novém vysilaci, motor cuknutim na obé strany potvrdi spravnost naladéni.

- Pokud ma novy vysila¢ ovladat skupinu motoru, zopakuijte kroky 5.1 a 5.2 u kazdého motoru dané skupiny.
- Pokud ma novy vysilac fidit budovu generainé, zopakujte kroky 5.1 a 5.2 u vSech motorud v budové.
- Chcete-li vymazat jeden vysila¢ z paméti motoru, provedte krok 5.1 pomoci vysilace individualniho ovladani a krok 5.2 pomoci vysilace, ktery chcete z paméti vymazat.

a Nahrani, ovladani a vymazani zvolené polohy

strany. zvolené polohy.

5s 0,5s

%% % Tlgj’:a?tz"s roletou do pozadované polohy. %i T f)gr!::;(nr::éte na 0,5 vtefiny tlacitko «stop». Roleta sjede do
% - Stisknéte na 5 vtefin tladitko «stop». Motor cukne na obé ’ Y P> )
v e b

Vymazani mezipolohy: KdyZ motor stoji, stisknéte kratce tlacitko «stop» pro vyvolani mezipolohy Pro vymazani mezipolohy vyckejte az se motor zastavi v mezipoloze a potom
podrzte tlacitko «stop» na 5s. Mezipoloha je tak vymazana.

Zména sméru otaceni (uzivatelsky rezim):

1. 2.
5s. Nepohybuijte roletou do horni nebo dolni koncové polohy !

3s.

@A >> @' >> 1- Stladte soucasné tlacitka Nahoru a Dolli na dobu 5 sekund. Motor provede kratkou rotaci v
jednom sméru, pak ve druhém sméru.
& 2- Po 3 sekundach podrzte tlacitko Stop na 2 sekundy. Motor provede kratkou rotaci v jednom
sméru, pak ve druhém, smér rotace je timto zménén.
o 2s. >
Pokud po provedeni kroku 7.1, neni provedena do 3 sekund Zadna operace (nebo ji-li provedena jakakoliv operace odli$na od 7.2), motor se znovu proto$i kratce v jednom a
pak ve druhém smiru a smar jeho ota$eni se nezmini

a Vynulovani nastaveni

@ 8.1 - Vypnéte napajeni motor po dobu 2 sekund.
8.2 - Zapnéte napajeni motor po dobu 7 sekund.

8.3 - Vypnéte napajeni motor po dobu 2 sekund.
8.4 - Zapnéte znovu napajeni motor.
@ - Kdyz je motor v horni nebo dolni konkové poloze, uskute¢ni kratky pohyb stfidavé obéma sméry. Jinak

se motor pootoc¢i po dobu 5 sekund v jednom sméru.

Nyni je motor v rezimu “Vymazané” paméti.

Pokud se preruzeni a zapojeni napajeni tyka vice pfijimacu, u vSech dojde k vynulovani jejich naprogramovani. Je proto nutné “zablokovat” v§echny pfijimace,
kterych se vynulovani netyka. K tomu musite vydat pfikaz z jejich vysilaéu ividualniho ovladani.

8.5 >
2 8.5 - Potvrzeni vynulovani pfijimace pomoci vysilace individualniho ovladani:
e D - Stisknéte po dobu delSi nez 7 vtefin tlacitko “PROG” na vysilaci individualniho ovladani. Motork se zacne
PROG—E@E ~m+—PROG >> >> otacet po dobu 0.5 sekundy jednim smérem a potom opaénym. Po nékolika vtefinach provede stejnou operaci
e o obéma sméry. Pamét pfijimace v motoru je nyni prazdna.

PFijimac je mozné znovu naprogramovat.
PROG>7s yimac prog

A Pozor: Pokud po kroku 8.4 neni do 2 minut vydan zadny novy prikaz, motor se znovu roztoc¢i po dobu 5 sekund opaénym smérem nez béhem etapy 8.4.

CZ. Vyrobce SIMU timto prohlasuje, Ze «T5 Auto Hz» je ve shodé se zakladnimi pozadavky a dalSimi pfisluSnymi ustanovenimi smérnice 2006/42/CE a

1999/5/CE. Uplné prohlaseni o shodé vydané vyrobcem je dostupné na www.simu.com u popisu vyrobku. PouzZivani povoleno v Eu, CH. Toto zafizeni
c € Ize provozovat v CR na zakladé véeobecného opravnéni VO-R/10/03.2007-4. K zafizeni je zakdzano pipojovat externi anténu a zvySovat vysilaci vykon.

SK. Vyrobce SIMU tymto vyhlaSuje, Ze pristroj «T5 Auto Hz» splfia zakladné poZiadavky a prislusné ustanovenia smernice 2006/42/CE a 1999/5/CE.

Prehlasenie o zhode je k dispozicii na adrese: www.simu.com u popisu vyrobkov. Prevadzkovanie povolené v EU, CH. 22




